
КОНСПЕКТ 
по дисциплината 

"Цифрови системи за управление - IІ-ра част" 

 

1. Видове технологии за изграждането на цифрови системи за управление /ЦСУ/ 

2. Видове процесорни архитектури - на JohnVon Newmann, на Howard Aiken. CISC и 

RISC компютри 

3. Формати на данните в ЦСУ. Сравнителен анализ. Формат с фиксирана запетая (Fixed 

Point) 

4. Формат с плаваща запетая (Float Point). Функции за преобразуване и работа с данни 

във формат с плаваща запетая. Стандарт IEEE754 

5. DSP процесори – специфика и предназначение. SHARC архитектура 

6. Фамилия микроконтролери PICmicro™ на Microchip Technology Inc. – PIC12xxx, 

PIC16xxx, PIC17xxx, PIC18xxx, PIC24xxx,dsPIC30F 

7. Фамилия-микроконтролери PIC16/18Fxxx 

8. Организация на паметта при PIC16/18Fxxx 

9. Портове при PIC16/18Fxxx 

10. Специални възможности на CPU – настройка на осцилатора, Sleep режим, Watchdog 

таймер 

11. Начално установяване 

12. Система на прекъсвания 

13. Апаратен умножител при PIC18Fxxx 

14. Таймерни модули 

15. Модули ШИМ – CCP, ECCP 

16. Модули за сериен обмен MSSP, EUSART, USB 

17. Модул АЦП, модул компаратори, модул за опорно напрежение 

18. Набор инструкции за PIC16/18Fxxx 

19. Развойна система за разработване на задачи – MPLab 
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