KOHCIIEKT
o “MHUKPOKOMITIOTHPHO VYIIPABJIEHUE HA EJIEKTPO3A/IBUXBAHUATA”

1. Cnemuduuynu ocobenoctu Ha ILIEMC. OcHoBHM ¢akTopu M TEHIEHIUU B
pa3BUTHETO Ha cbBpeMeHHUTEe E3 ¢ KOMIMIOTHPHO U KOHTPOJIEPHO YIpaBJiIeHHE.

2. ApxurekTypa Ha  MUKPOKOMIIOTBPHUTE U  MHKPOKOHTPOJEPHHUTE
enektpo3anaswkbanus (MKE3). MKE3 or tuma “Motor Control”. OcHoBHH
XapaKTepUCTUKU U Bb3MOXKHOCTH.

3. AJropuTMu, HW3MNOJ3BaHU TMPU YIPABICHUETO HAa CHIOBUTE EJIEKTPOHHU
npeobpasyBatenu. Criennanuzupanu nepudepau moayau.Harypanen [HINM.

4. Bexropen LIMM.

5. BeBexxane Ha uHpOpMalMs 332 CbCTOSHUETO HA MEXaHWUYHUTE KOOPJIWHATH Ha
E3. Aaroputrmu 3a ornpejesnsiHe Ha CKOPOCTTa U MOJIOKEHHUETO.

6. bescenzopan MKE3. Anroputmu 3a onieHsBaHE Ha CKOPOCTTA, MOJOKEHUETO U
MOTOKOCHEIIJICHUETO.

7. Ilpunoxenre Ha UUMPOBUTE pEryjaTopu MpHU YIpaBiIeHHE HA MEXaHUYHUTE
koopauHat Ha EMC. OriieHka Ha KaueCTBOTO

8. CTpyKTypa Ha cUCTeMa C MUKPOKOHTPOJIEPHO YIIPABIEHNE HA MOCTOSIHHOTOKOBU
KOJIEKTOPHU JIBUTATEIH.

9. CrpykTypa Ha cucTeMa C MHUKPOKOHTPOJIEPHO YINpaBieHUE HAa ACHUHXPOHHU
JIBUTATEIH.

10. Crpykrypa Ha cucTeMa C  MHKPOKOHTPOJEPHO  yIpaBjieHHE Ha
MOCTOSIHHOTOKOBH 0€34eTKOBHU (0€3KOJIEKTOPHHU) ABUTATENH.

11. Crpykrypa Ha cucTeMa C MHUKPOKOHTPOJIEPHO YIpaBlieHWE Ha CBIKOBU
JIBUTATEIH.

12. KoHnTponepHu enkTpo3aaBuxkBaHus oT tuma ‘“Master Drive” u “Sinamics” Ha
“Siemens”. bazoBu ¢ynkimonanuu cxemu. [Ipunoxenus.

13. Micromaster 420. OCHOBHU XapaKTEpUCTUKU U MTapaMeTpu

14. KontponepHu enkTpo3ajgBuxkBanus oT Tuma “Altivar” na “Telemechanique”.
bazosu @yukuonamnu cxemu. [Ipunoxenus.

15. Altivar 31. OcHOBHU XapaKTEPUCTUKU U Bb3MOXKHOCTHU

16. Wuterpamuss W B3aUMOJEHCTBHE HA KOHTPOJICPHUTE 3aJBM)KBAHUS B
MEepapXUYHUTE CUCTEMU 32 aBTOMATH3aIUs

qon. 1-p Emun Mapunos



