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1. Въведение в предмета на курса. Понятие за автоматизация, система и 

система за управление. 

2. Автоматично регулиране и управление. Функционални структури на САР 

и САУ. Основни компоненти. 

3. Принципи за изграждане на системите за управление. Видове системи.  

4. Основни режими на работа на системите. Статика на системите. 

Линеаризация на статични характеристики.  

5. Типови нелинейни елементи - характеристики, описание. 

6. Математическо описание на звена, обекти и системи посредством 

диференциални уравнения. Динамична линеаризация. 

7. Описание в Лапласовата област. Предавателни функции. 

8. Типови входни сигнали. Времеви характеристики. 

9. Честотни характеристики. 

10. Типови динамични звена. Апериодични, интегриращи и диференциращи 

звена. 

11. Колебателно звено. Звено с чисто закъснение. 

12. Структурна и параметрична идентификация. 

13. Структурни схеми. Съставяне на структурни схеми. Пример - съставяне на 

структурна схема на постояннотоков двигател с независимо възбуждане 

(ПТД с НВ). 

14. Структурни преобразувания. Примери – структурни преобразувания на 

двуконтурна електромеханична система. 

15. Описание в пространството на състоянията. Пример – последователна 

RLC верига. 

16. Описание на ПТД с НВ в пространството на състоянията. 

17. Устойчивост на системите. Необходими и достатъчни условия за 

устойчивост. 

18. Алгебрични критерии за устойчивост. Граничен коефициент на  усилване. 

19. Честотни критерии. Критерии на Найквист и Боде. Запаси по устойчивост. 

20. Статични и астатични системи. Точност на системите. 

21. Качество на системите. Основни показатели на качеството. 

22. Типови регулатори (П, И, ПИ регулатори). 

23. ПИД регулатори. Релейни регулатори. 

24. Методи за корекция и синтез на САУ. Последователна и паралелна 

корекция 

25. Настройка по модулен и симетричен оптимум на многоконтурни 

електромеханични системи. 

26. Работа на система за стабилизация на скоростта на ПТД с НВ при 

различни закони на регулиране. 

27. Синтез на САУ по квадратичен критерий. 

28. Дискретни системи – основни понятия. Z-преобразувание. Диференчни 

уравнения. 

29. Цифрови регулатори 

30. Избор и влияние на периода на дискретизация. Устойчивост. 
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