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1. Система. Видове състеми. Системи за управление. 

2. Принципи на автоматично регулиране. Типови закони на регулиране. 
3. Видове САУ. Основни задачи на ТАУ. 

4. Математически модели на линейни непрекъснати системи. Диференциално 
уравнение. Линеаризация на статични характеристики и диференциални 
уравнения. 

5. Предавателна функция. Структурна схема. 
6. Преобразуване на структурни схеми. Правила за еквивалентни 
преобразования. Системи със смущаващи въздействия. 

7. Типови динамични звена. 
8. Времеви характеристики на типови динамични звена. 

9. Преходни функции на САУ. Многомерни системи. 
10. Честотни характеристики на типови динамични звена. 

11. Неминимално фазови звена. Честотни характеристики на отворена САУ. 
12. Устойчивост. Условия за устойчивост на линейни системи. 

13. Алгебрични критерии. 
14. Честотни критерии. Принцип на аргумента. 
15. Критерий на Найквист. 
16. Критерий на Боде. Запаси на устойчивост. 
17. Точност в установен режим. Грешки при типови въздействия. Връзка между 
точност и устойчивост. 

18. Показатели за качеството на преходните процеси. Интегрални оценки на 
качеството. 

19. Оценки на качеството по честотни характеристики. 
20. Корекция на САУ. Последователна корекция. Паралелна корекция. 
21. Синтез на коригиращи звена чрез ЛАЧХ. 
22. Оценка на качеството по полюсите на затворената система. 
23. Ходограф на корените. 
24. Синтез чрез ходограф на корените. 
25. Дискретни САУ. Модели и преобразуване на дискретни сигнали. 
26. Описания на линейни дискретни системи. 
27. Устойчивост на линейни дискретни системи. 
28. Качество на дискретни системи. 
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