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1. Актуалност на разработения в дисертацията проблем 

Тематиката на дисертационния труд е в областта на използване на летателни апарати в 

различни сфери на икономиката, военното дело, околната среда и др. Това е научна 

област, включваща разработване на методи и алгоритми за навигация и планиране на 

пътя на летателните апарати, както и разработване на методи и алгоритми за 

разпознаването на обекти от изображения, заснети от камерата на летателен апарат. Цел 

на дисертацията е изследване на възможностите за създаване на оптимални методи и 

подобрени алгоритми за автоматичен синтез на траекторията на движение на автономни 

летателни апарати с цел автоматично пресмятане на етапите за придвижване в 

пространството с висока прецизност при обхождане на обекти, за нуждите на 

приложения, свързани с видеонаблюдение в области с множество охранявани обекти, 

разположени в зона, изискваща гарантирана сигурност. 

2. Посочване и преценка на най-съществените приноси в дисертацията, като се 

заявява ясно какъв е характера на приносите 

Приносите в дисертационния могат да се класифицират по следния начин: 

 

Научно-приложени приноси: 

1. Предложен е алгоритъм за синтез на граф в тримерното пространство, 

представящ летателен маршрут.  

2. Предложен е алгоритъм за пълно обхождане на обекти (сгради) за различни 

топологии на свързване на обектите.  

3. Предложен е алгоритъм за намиране на най-кратък път по брой на възлите.  

4. Предложен е метод за обхождане на обекти в пространството, използвайки 

камера на летателен апарат.  

5. Синтезиран е метод за изчисляване на броят сегменти за пълно покриване на 

страна на сграда при зададени параметри и режими на камера, монтирана на 

летателен апарат  

Приложни приноси: 

1. Разработено е програмно осигуряване за автоматично синтезиране на 

топологията на граф показващ оптималния път за обхождане на област с 

множество обекти, според зададен критерии за оптималност (минимален път) и 

режим на работа на летателния апарат. 

2. Разработено е програмно осигуряване за изчисляване броя на сегментите и 

последователността за обхождане, разстоянието от сградата, последователността 

на обхождане и др. според зададени параметри и режими на камерата 

 

Представените публикации по темата на дисертационния труд (6 на брой, от които 2 

индексирани в Scopus) доказват заявените приноси на докторанта и неговото участие в 

тяхната реализация.  



 

3. Критични бележки по представения труд 

Нямам критични бележки по представените материали. 

 

4. Мотиви и ясно формулирано заключение 

Оценката ми за цялостната работа на докторанта е положителна. Считам, че 

представеният материал отговаря на изискванията на Закона за развитие на академичния 

състав в Република България и на Правилника за приложение на ЗРАСРБ. 

Предлагам на научното жури да приеме резултатите и приносите в дисертационния труд 

и да присъди на докторанта Илиян Живков Бойчев ОНС „Доктор” в проф.направление 

5.3 „Комуникационна и компютърна техника” по докторска програма „Компютърни 

системи, комплекси и мрежи”. 
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